
Meet/stel rapport roeiboot 

 

Opsteller:   Datum:  

Naam boot:   Gebruik formulier: Gemeten/gesteld 

Bootgewicht: Kg  Boottype: cm  

Type riem:   Max. roeiersgewicht: kg  
 

Roeiplaats: 
    

Boord: Stuur‐ 
boord 

Bak‐  
boord 

Stuur‐ 
boord 

Bak‐ 
 boord 

Stuur‐ 
boord 

Bak‐  
boord 

Stuur‐ 
boord Bak‐ boord 

 

Basisgegevens 

 

Minimale dolhoogte: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Dolhoogte: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Riemhoek:         

Penhoek voorwaarts:         

Penhoek buitenwaarts:         

Dolhoek:         

Bladhoek 90:         

Span/dolafstand: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Riemlengte: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Binnenhendel: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Verzet:         
 

Extra gegevens 

 

Positie roeiplek: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Door het werk: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Voetenbord hoogte: cm cm cm cm cm cm cm cm 

Voetenbord hoek:         

Bladhoek inpik:         

Bladhoek uitpik:         

 

Opmerkingen 
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